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Effiziente Stauraumbewirtschaftung
durch Kanalnetzsteuerung

%MAL ++

CONTROL

Motivation: Uberstau bei ungenutztem Stauraum
Beispielnetz:

,Upstream®: Stauvolumen

( : ) y Schieberbauwerk

(mit Uberfallschwelle)

FK
RRB 321

RUB 123

( J
Y

,Downstream*: Gefalle + Drossel

Sowohl mit ,offenem*“ als auch mit ,geschloRenem“ Schieber Uberstau:

o oo

q

WO
tandlerecom
++SYSTEMS « KANAL++DYNA « AQUA++

Page 1 of 19



1. Grundlagen: (Verzeichnis 01_Grundlagen)

Steuerungsmodul freischalten:

— Prajekt —Anzeige i~ Hintergrundbilder und */MTS
v v i

Name Gl Gtz 1] et I” KoBE ¥ Hirtergrundrasterbilder im extermen Piozess venwalten
I I~ AQUA+ [~ Schmutzfracht I~ UFDWERT

Fa—— [~ GAS++ W FLOW-RTM I ANLA++ ™ Hintergrundvektorbilder im extemen Frozess verwallen

eschreibun L
I 2 [ GecCPM [V Ungleichmafige Beregnung T ALB/ALK Marimale Pixelgrosse |5 mm Rasterarafik
I Gewisser Adreszen I DIGIT++ Darstelungaarenze |2 Pixel  “ektorgrafik
Auftraggeber v Coritral v Koordinatentransformation | GEIS » . )
Ptad fiir temporére D ateien
| [¥ DEZENT
1+ automatisch setzen
Auflbgie e  Passwortschut,
I M I— = im Projektunterverzeichris [%_rartmp)
Bestitigung l— " benutzerderfiniert
— Allgemein
_ 8 r— Obijekt-Infa
Ansicht speichem  |Aktion abfragen =l Sicherungskopie I~ Beim Klicken anzeigen
Einheit fiir Hohen M hd I™" Sicherungskopis anlegen nach |1_DDD Sekunden einblenden
Bezugssystem fir Lagekoordinaten | Gaul-Kiiiger - ale [20 Mirten 3 Kapi I
I pien anlegen I
Zone / Streifen / Meridian sutomatisch - : e | A S Xt
EPSG ™ Smart-Sicherung Modus
) ) DxF
Offset [+, v] I~ “Warnung vor Anlegen der Sichengskopie [~ Export im Bindiformat ‘
I Teieinzugsaehiete in Baumansicht anzeigen [~ Abspielen Mavigationspleie
[+ Editieren der ignorietten Abschritte erauben ™ Universellen Bildbetrachter venvendsn ’7 T (Mgl e ‘
Lange eines Abschnittes sei ™ Altemativen Vidzoplayer venwenden
I | i 3D Yisualisierung

" Berechnete Lange V' erlauben

& Bingsgebens Langs ~ Mausrad verwenden zum
Flache eines Teieinzugsgebietes zai ' ain- und auszoamen - £oom

'O Bl Fede " scrallen nach ober und urten 1 I‘I bis 1 10000000

" Eingegebene Flache " serollen nach links und rechts

£ ke .
[+ DFEIN spezifische Beschriftung in Hydraulikearianten RERDATER
™ Hydraulkergebnisse auslagern = IOGED
Benutzernechte Im ok, | Abbrechen

Nach Anlegen neuer Hydraulikvariante (,gesteuert”) und Auswahl derer:

Neue Steuerungsvariante anlegen:

-1 Auswertungen

i) Import/Export-Formate
i =k Datenbankformate
7] Listengenerator

i) Attributnamen (Knoten, Abschnitte,
-] Ausdriicke

-] Eigenschaftslisten

2-16& Hydraulische Berechnungen

E[:I Kanalnetzberechnung

£ Hydraulikvarianten

f Schmutzfrachtvarianten

B Steuerungsvarianten

B
B
B
B
£
B

E1-i7 Hydraulische Berechnungen

-] Kanalnetzherechnung

¥ Hydraulikvarianten

; @ gesteuert

] ungesteuert

E ungesteuert_zu

4 Schmutzfrachtvarianten

Steuerunasvarianten

Sich 6ffnender Steuerungsvariantendialog:
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T = |

Sensoren Zustnde StellgréBen Regein
Ozeit

M| Ko Varisbie | Loschen | eu | Meu Konbi. | Laschen | Meu | teschen | Neu | Loschen Nach Oben | Nach Unten

Name [ Steverungsvariante Hycrauiiariante | gesteuert Aindern abbrechen [ o< |

Sensor ->Neu:

(EEETR e |

Mame I

Wasserbautechnische Anlage I

Suchen | Grafisch auswa’hlenl

MeBgrafe | |

seom ||

Wasserbautechnische Anlage -> Grafisch auswahlen:

Name I Wasserstand

\Wasserbautechnische Anlage I Knoten "277940607

Suchen | Auswahl beenden

MeBigrafie IW: Wasserstand [m] (Knoten) ;I

Abbrechen oK

Zustand -> Neu:
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Zustand: Wasserstand hoch (=]

Name | Wasserstand hoch

Sensor Operator  Wert

Zustandsdefinition |Wasserstand j |>= ﬂ ‘D.?

StellgroRe -> Neu -> Grafisch auswahlen:
StellgroBe: @
Mame EE.-".!I

Gesteuertes Bauwerk | Knoten "27794060°", Sonderbauwerk Typ 62
| j Suchen | Auswahl beenden

Art der Steuerung |Schieber j

Einheit Stellwert | m (lichte Hoshe)

Stellmodus (zeitl. Verl. d. And.) |5tandard j

Verzdgerungszeit [g] 1
Stellgeschwindigkeit [cm/s] oder [{Ifs)/s] 1

Geschwindigkeit Sanftanlauf [cm/s] oder [(/s)/s]
Abbrechen | OK |

Regel anlegen:
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Regel @

Name Regenwetter

Operator  Zustand Stellgréfie Stellwert Stellmodus

Regel WENN Wasserstand hoch DANN 5 chigber 0.05 Standard

Entf. Entf.

E | = | =l =l =l

Hinzufiigen | Hinzufiigen |

Logische Operatoren: ! = nicht; & = und; || = oder; & =und nicht; ||! = oder nicht Abbrechen oK |

#8080 6 606880000 805 80088000 E B0 6 S e S0 0B s B0 8 S PSS 0 S0 s B0 6 S ES S0 08 S8 SRS S0 0 s S0 S0 e 0 P06 SE 000 E0s P00 SN0 0Es 0N S0 EN0ese 00 e es0esesssseseEeRsEEREEEE

Steuerungsvariantendialog mit OK beenden: Konsistenzprifung:
Meldungen EI@

Fehler: Stellgrofe Schisber: nicht numenizche Verzdgerungszeit zum Stellmodus 'S anftanlaul” zugeordnet! Zuriick,
Fehler: Stellgrofe Schisber: nicht numerizche Geschwindighkeit zum Stellmodus S anftanlauf'’ zugeordnet!

or
Zoom
Markieren
Anzahl 2 gewshl: |0 Ausgabe in Datei...

Berechnungssteuerung Uber Hydraulikvariante:
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Hydraulikvariante "gesteuert” andern @

Allgemeines I Regen | Seitliche Fiflisse  Transport | Ausgabe | Langsschnitt I Ergebnisse I

o | [ Jom

~ Laufzeiticontroll
. . 200 TRFT - Faktor Trockenwettervolumen (Berechnungsende)
" Automatisch i

Trockenwettervoraufzeit [min]

enveitert

& Berutzerdefiniert I 101.0 PROZentsatz ruslauf.-'ElnIaLﬂm.enge (Berechnungsende) [*%]
I TROCkenwettervorlaufzeit [min
20 MiNImale Berechnungsdauer [min] fir stabiles Trockenwetter (Vordauf ahne Aufzeichnung)
3000 TRMX - Nachlaufzeit fir Trockenperiode bzw. nach Regenende [min]

0.785 GRUNdflache des Schachtes (Standardwert) [m3
100000 STRABen-bzw. Ausbreitungsfiache [mA far Uberstaumenge (Standardwert)

Aufzeichnung Schleppspannungs- und Geschwindigkeitsganglinien

Control
’7 ISteuemngsvariante ;I V¥ Logdatei erstellen

i

H—c—ANZAmRKRI +o+TFP|K Prandtl o n—-—c—WKRI
I 15.00 I

' Oherflachenabflussmode

€ verinderlicher Abflussbeiert

€ konstanter Abfussbeiwert ED KEHEME“II’JEFEChﬂUﬂg
£ Zeitbeiwert | -4 Hydraulikvarianten
E gesteuert

E ungesteuert
E ungesteuert_zu

Dimensionierungsparameter (OYMA und FLUT); Berechnungsparameter (DYMA und FLUT):

e++AUSMes+AUSR +++AUSS e+ DNMI-+=DNRE+++DNSC: -+ VMIN:
joso [ o0s0 [o0s0 [ 200 [ 200 | 100 0.30

™ Futkurven verwenden aus Datsi I

oK Cancel Apply Help

] Steuerungsvariante

Simulationsergebnisse anzeigen (fir Stellgrofen und Variablen):

Stellgrofien Regeln
as

Andern...

Laschen
Bauwerksdialog Gffnen
Finden

Simulationsergebnisse anzeigen
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++SYSTEMS « KANAL++DYNA « AQUA++ Page 6 0of 19




Startwerte setzen (Schieber, in Meter lichte HGhe):

Sonderbauwerk vemn Typ 62 Abflussregulierung mit Wehrkrone @

Murnmes

Mas Zufluss vor oben [I13] |

oK

" Berechnung ohne Bauwerksdaten

’7 : Abbrechen

= ()

&+ Berechnung mit Bauwerksdaten Ablaut
Abschrit [[234.604) 1.1.2.60/453 > 27794001 -]
Becken Freispiegelkanal |
Grundilgche [m?]  [191.35) 200000 W wandiffrung Form |
von § Nutzbare Hohe [m] £24 Profil |41 Schieber R 1500 B2200 ~|

Sohlhthe [miN] 294.604

ma. Uberlaufhche [miN] Breite [m] 2200

Unterwasserspiegel [mNM]

Beckeniiberlauf

Schiebeunterkante

Marimal zuldssiger Uberlauf [I75]

Filickstauklappe [

Abschnil  [(294.604) 1.1.260/453 > 27734001 ~| Werlustbeimert
fep bl 29000 ¥ Schieberprofi |41 G chisber R 1500 B2200 ~|
Riickhaltung Marimale Absenkung [m]
Lanae [m] 200
Uberfallbeiwert 0.650

Abilussherschnung

% Abschrittsdaten [Drosselstrecke)
-

g —
Farmn des Schisbers -

" Beschiankter Abfluss [I's]

I Riickstauklappe

" Steusrung

Bauwerk || [Schisber)

’—
100,000

Ckemiie [ [ e[

Giesamt
| Dz

Darstellung Ausdehnung im Langsschritt [m] [15.6]

Startwerte setzen (Drossel, in I/s):
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Sonderbauwerk vom Typ 62: Abflussregulierung mit Wehrkrone
Nurmer 117

" Berechnung ahne Bauwerksdaten

—

-

& Berechnung mit Bauwerksdaten

Eecken

won S

Grundflache [wé] — [17.71) 12.0000
MNutzbare Hahe [m] 4.05

Mar. Zufluss von ben [I/s]

‘o] I
‘al
‘af

Ablauf

aK

Abbrechen

Abschritt ‘[1 82,9500 2/11 - H59-Drossel2

Freispiegelkanal

[~ wWandaffrung

[l

Sohihohe [mNHN] 182,950
mar. Uberlaufhhe [mMHN]
Unterwasserspiegel [mMHN]

EBeckeniiberlauf

Abschritt 1845200141 > HSS-TEW2 &

Krane [mNHN] [ 185.50
Riickhaltung I aximale Absenkung [m]

Léings [m] 500
—

Uberfallbeiwert

Maximal zulzsiger Uberauf [1/5]

Riickstauklappe [

Darstellung Ausdehnung im Langsschritt [m]

(4.7 8.000

I Schieberprafil

Abflussberechnung:
" Abschrittsdaten [Drosselstrecke]
(o

&+ Beschrankter Abfluss [I45]

™ FRiickstauklappe

Bauwerk | [Drossel]

" Steuerung

JIUIL

—
i —
" Kennlinie

Gesamt =
[

R R R R R P P T P PR R PR P PP PR PR P TP

Aufgaben (Grundlagen):
a)

Bauen Sie die eben gezeigte Steuerungsvariante ausgehend von der Datei

01_Grundlagen\Grundlagen__Ausgangslage.kpp nach:

b)

zurtick auf 0.3 m lichte Hohe fahrt.

Trockenwetter.

2. Kombinationszustande: (Verzeichnis 02_Kombinationszustaende)

Einfligen von zwei Schwellenwerten:

@ tandlerecom
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Schwellenwert fur den Wasserstand: 0.7 m
Stellwert fiir den Schieber im Regenwetter: 0.05 m lichte Hohe
Fligen Sie eine weitere Regel in die Steuerungsvariante ein, die den Schieber im Trockenwetter

Bauen Sie eine neue Steuerung auf, die nach dem Durchfluf} in der dem Bauwerk zuflieRenden
Haltung steuert: ab 0.05 m3/s herrscht Regenwetter. Achten Sie auf eine Rickkehr ins



Zustand: Wasserst_gr_SW1

Mame | VWasserst_gr_SW1

Sensor

Operator  Wert

Zustandsdefinition |Wasserstand

= = =l [es
Abbrechen | oK |

Zustand: Wasserst_gr_SW2

Mame | Wasserst_agr_SW2

Sensor

Operator  Wert

Zustandsdefinition |Wasserstand

EiemciE
Abbrechen | OK |

#6080 6 606800000 8005 800880000 808 S0 S0 08 E B0 8 S0 S0 0 s B0 8 SRS S0 08 S8 SRS S0 08 S0 S0 e 0 P06 S e 00 E 00 P00 SN0 0Es 000 EN0esesIs e es0esessssEseEeRsEEREEEE

#8080 6 606800000 805 800880008 B0 8 S e S0 0B s B0 8 S PSS 0 0 s B0 6 SRS S0 08 S8 SRS S0 0 s S0 S0 e 0 P06 EE 000 E 00 PO s SN0 000N S0 EN0Rsesss e es0eestsssseEeRsEEREEES
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Definieren von Kombinationszustanden:

Zustandskombination:

MName | KombiZustand

Zustand 1

Operator  Zustand 2

Kombination |

=l =l 1
Abbrechen | OK |

Aufgaben (Kombinationszustiande):

a) Definieren Sie, ausgehend von der Datei 02_Kombinationszustaende)

Kombinationszustaende_Ausgangslage.kpp die beiden eben gezeigten Zustande

e Schwellenwert 1: 0.5 m
e Schwellenwert2: 1.5 m
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b) Definieren Sie einen Kombinationszustand, der ausdriickt, dal’ sich der Wasserstand zwischen den
beiden Schwellenwerten 0.5 und 1.5 Metern befindet.
c) Bauen Sie eine Steuerungsvariante mit folgendem Verhalten auf
e Trockenwetter (Wasserstand unter 0.5 m): Schieber fahrt auf 0.3 m lichte Hohe.
e Leichter Regen (Wasserstand zwischen 0.5 und 1.5 m): Schieber fahrt auf 0.2 m lichte Hohe.
e Starker Regen (Wasserstand Gber 1.5 m): Schieber fahrt auf 0.05 m lichte Hohe.

3. Variablen: (Verzeichnis 03_Variablen)

Motivation: Erstellen einer Steuerung die als “SpulstoR” ein gewisses Volumen durch eine mit einem
Sensor bestiickte Haltung flieRen ldsst und erst dann einen Schieber steuert.

Sensor flir DurchfluBvolumen anlegen:

Sensor: DurchflVolumen @

MName | DurchfiVolumen

Wasserbautechnische Anlage |Abschnitt 27794003-063 1.1.2.60/449 (27794003-27724063) Mischwasser

Suchen | Grafisch auswéhlen|

Meligriifie V: Durchflufveolumen seit Simulationsbeginn [m~3] (Abschnitt) ﬂ

Abbrechen | CK |

Zustand: Volumenschwelle erreicht:

@ tandlerecom
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Zustand: VolumenschwelleErreicht @

MName | VolumenschwelleErreicht

Sensor Operator  Wert

Zustandsdefinition |Durd1ﬂ1.-'olurnen j |:>= ﬂ |15UU

Abbrechen | oK |

Regel zur Schiebersteuerung anlegen:

Regel =]

Mame | SpuelstossVorbei

Operator  Zustand Stellgrafe Stellwert Stellmodus

Regel WENN VolumenschwelleErreicht DANN | Schigber 0.1 Standard

Entf. Entf.

| = = | 2| I =l =

Hinzufiigen | Hinzufiigen |

Logische Operatoren: | = nicht; & = und; || = oder; & = und nicht; |]! = oder nicht Abbrechen oK |

Motivation: Der Regenbeginn und damit der Start der Volumenaufsummierung soll frei definierbar sein
(z.b. bei Durchfluss > 0.6 m3/s)).

Anlegen von Variablen:

@ tandlerecom

++SYSTEMS « KANAL++DYNA « AQUA++ Page 11 of 19




Steuerungsvariable: @

MName |

Initialwert |

Abbrechen | oK |

Variablen
e Sind als Sensoren in Zustanden verwendbar
e Sind als StellgrofRen setzbar
e Sind (wie alle Sensoren) als Stellwerte auswahlbar

Frage: Wie kénnte man den frei definierbaren Start der Volumenaufsummierung mit Variablen umsetzen?

Grundprinzip:

@ tandlerecom
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e Anlegen eines Sensors, Zustandes und einer Regel um den ,, Regenbeginn” auszudriicken.

e Anlegen einer Variable die den Volumenwert seit Simulationsbeginn zum Zeitpunkt des
Regenbeginns speichert.

o Anlegen eines Kombinationssensors, der die Differenz zwischen dem momentanen Volumenwert
seit Simulationsbeginn und dem Volumenwert bei Regenbeginn zuganglich macht.

Anlegen eines Sensors und eines Zustandes um den Regenbeginn abzubilden:

Sensor: Durchfluss IEI

MName | Durchfluss

Wasserbautechnische Anlage |.-'-\bschnitt 27794003-063 1.1.2.60/449 (27794003-27794063) Mischwasser

Suchen | Grafisch auswé’ihlen|

MebBgrafe |Q: Durchflul [m3/s] (Abschnitt) j

Abbrechen | CK |

Zustand: DurchflussleberRegenschw @

MName | DurchflussUeberRegenschw

Sensor Operator  Wert

Zustandsdefinition |Dur|:hﬂuss ﬂ | = ﬂ | 0.6

Abbrechen | oK |

Anlegen einer Variable zum Zwischenspeichern des Volumens bei Regenbeginn:

Steuerungsvariable: VolumenBeiRegenbeginn[V] @

Name | VolumenBeiRegenbeginn[V]

Initiahwert | 0

Abbrechen | oK |

@ tandlerecom
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Anlegen eines Kombinationssensors um das Regenvolumen zuganglich zu machen:

Sensorkombination: Regenvolumen[K] @

MName | Regenvolumen[K]

Sensor 1 Operator  Sensar 2

Kombination |Durchfli.l'olumen j |- j |HOIumenBeiRegenbeginn[\-‘] ﬂ

Abbrechen | 0K |

00 000 000000000000 000000000 000000000000 000000000000 000000 000000000000 000000 000000000 000000000000000csssss sseeeessssesssesecssssssssssssesssssssssse
00 800 000000000000 000000000 000000000000 000000000000 000 000000000 000000 000000 000000000 000000000000 000000000000000esssisseseseesssssssssssssssssssnsss
00 000 000000000000 000000000 000000000000 000000000000 000 000000000 000000 000000 000000000 000000000000 00000000sssseseessssesssesecsscsesssssssssessssssnsss
06 8000 000000000000 000000000 000000000000 000000000000 000000000000 000000000000000000000000000000 csosesssessseossessssssssossecsscsssssssssssssssssnsss

Anlegen einer Regel: wenn KEIN Regen, setze Volumen bei Regenbeginn auf Volumen seit
Simulationsbeginn:
'Regel @1

Name | KeinRegen

Operator  Zustand Stellgréfie Stellwert Stellmodus

Regel WENN

DurchflussUeberRegenschw DANN [y glumenBeiftegenbeginn[V] DurchfiVolumen Ideal

Entf. Entf.

E | = | =l =l =l

Hinzufiigen | Hinzufiigen |

Logische Operatoren: | = nicht; & = und; || = oder; &' = und nicht; ||! = oder nicht Abbrechen oK |
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Andern der Volumenschwelle vom Volumen seit Simulationsbeginn auf Regenvolumen:

Mame

Zustand: VolumenschwelleErreicht @

Zustandsdefinition

| VolumenschwelleErreicht

Sensor Operator  Wert

|Regenvolumen[K] j |>= j |150I3

Abbrechen | oK |

..............................................................................................................................

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

..............................................................................................................................

Aufgaben (Variablen):
a) Bauen Sie die eben gezeigte Steuerung (Aufsummieren ab Regenbeginn) ausgehend von der Datei
03 _Variablen\Variablen _Ausgangslage.kpp nach.
b) Andern sie die eben aufgebaute Steuerung folgendermalRen:

a.

d.

Fligen Sie eine Variable ,,Regenvariable” ein, die den Wert 0 im Trockenwetter und den
Wert 1 bei Regen haben soll.

Fligen Sie einen Zustand ,,Regen” ein, der wahr ist, wenn Regenvariable = 1 ist.

Bennen Sie die Regel ,,KeinRegen” in ,,Regenbeginn® um und dndern Sie sie so, dald sie nur
zu Regenbeginn genau einmal wahr wird. Nutzen Sie dazu den Zustand ,Regen” und die
Variable ,,Regenvariable”.

Andern Sie die Regel ,,SpuelstossVorbei“ so, daR sie nur bei ,,Regen” wahr ist.

c) Flgen sie eine Reprdsentation des Regenendes in die Steuerung ein:

a.

Fligen Sie eine weitere Regel ,,Regenende” ein, die den Zustand ,Regen” bei Regenende
wieder falsch werden lasst.

Fligen Sie eine weitere Regel , Trockenwetter” ein, die immer dann wahr ist, wenn ,,Regen’
falsch ist, und die den Schieber auf seinen Trockenwetterwert von 0.3 m lichter H6he stellt.

d

E tandlerecom
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4. Komplexe Einzelbauwerkssteuerung:
(Verzeichnis 04_KomplexeEinzelbauwerkssteuerung)

Verwendete Steuerungskonzepte:
e Ober- und Unterwasserstandssteuerung
e Hysterese bei der Ober- und Unterwasserstandssteuerung
e Je 3 Schwellenwerte fiir steigende und fallende Oberwasserstande
e Je 1 Schwellenwert fiir steigende und fallende Unterwasserstande

Wasserstandssensoren anlegen:

Sensor: W_A @

Name | W_A

Wasserbautechnische Anlage | Knoten "27794060"

Suchen | Grafisch auswéhlen|

Mebgrafe W: Wasserstand [m] (Knoten) j

Abbrechen | oK |

Sensor: W_B @

Mame | WW_B

Wasserbautechnische Anlage |Abschnitt 27794060-001 1.1.2.60/453 (27794060-27794001) Mischwasser

Suchen | Grafisch auswéhlen|

Meligrabe Wa: Anfangswasserstand [m] {(Abschnitt) j

Abbrechen | oK |

Abbilden der Hysterese: Tendenzsensor anlegen:

Sensor: W_A_Tendenz @

MName | W_A_Tendenz

Wasserbautechnische Anlage | Knoten “27794060"

Suchen | Grafisch auswéhlen|

MebBgrafe W= Tendenz Wasserstand (steigend,fallend, Knoten) j

Abbrechen | CK |

@ tandlerecom
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Einfligen der Schwellenwerte fiir steigendes Oberwasser:

Zustand: WAl @

Name | wal

Sensor Operator  Wert

Zustandsdefinition |\“.|'_A j |>= ﬂ |D.45

Abbrechen | oK |

Zustand: WAZ2 @

Name | Wa2

Sensor Operator  Wert

Zustandsdefinition |W_.-'-\ ﬂ |;== j |1.5

Abbrechen | OK |

Zustand: WAS @

Name | WA3

Sensaor Operator  Wert

Zustandsdefinition |W_A ﬂ |>= j |3

Abbrechen | OK |

Abbilden der Intervalle:
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Zustandskembination: WAL_WA2[K] @

Name | wa1_wA2[K]

Zustand 1 Operator  Zustand 2

Kembination Al | o ] [waz -]
Abbrechen | oK |

Zustandskembination: WA2_WA3[K] @

Name | waz_WA3[K]

Zustand 1 Operator  Zustand 2

Kombination [waz x| Ja ] |was ]
Abbrechen | OK |

Fertige Steuerung: Variante 1

Steuerungsvariante: komplex

Sensaren Zustande StellgroBen Regein
Ow_A WAL O 5chieber Rueckstau WENN ( UnterwRueckstAUf[K] || UnterwRueckstAB[K] || WE ) DANN ((Schieber->0.08,Standard))
_WA2* | Trockenwetter WENN (_WA1*) DANN ((Schieber->>0.27,5tandard))
ows _WA2*_WALTK] Einstau WENN ( Trockenwetter->Einstau[K] || Regenwetter->Einstau[K] ) DANN {(Schieber->0.23, Standard))
i e Regenwetter WENN [K] || Ueberfall- [K] ) DANN ((Schieber->0. 19, Standard))
CJv_B_Tendenz _WA3" wa2*[K] Ueberfall WENN (WA3 || Usberfal sinkend[K] ) DANN ((Schieber->0. 15, Standard))
WE*

Einstau->Regenwetter K]
Regenwetter->EnstaulK]
tend_WA_fa
tend_WA_st

fa

o
Usberfall sinkend[K]
Ueberfall->Regenwetter []
UnterwRueckstab[K]
UnterwRueckstAuflK]

WAL

WAl WA2[K]

ViA2

A3

W8

eu| kombi| variable | Loschen | New | weu kombi. | Loschen | Neu | eschen | New | Loschen NachOben | Nach Unten
Hydraulikvariante [ gesteuert Andern Abbrechen

Name [ komplex

Fertige Steuerung: Variante 2
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Steusrungsvariante: komplex

Neu | Kombi | Variable | Loschen | Neu | Mew Kombi. | Loschen |

Name | komplex

Sensoren Zustinde Stellgrfen Regeln
[CIRusckstauvariablelV] _WALT D Schieber Rusckstau WENN ( Rueckstau ) AN ((Schieber->0.08, Standard))
Ow_a _waxr Trockenwetter WENN ( _WA1*) DANN ((Schieber-0.27,Standard))
1WA _Tendenz WA= WA1*K] Einstau WENN ( Trockenwetter K1l [K] ) DANN ((Schieber-»0.23,Standard))
- _wiA3* Regenmetter WENN ( [K] |1 Ueberfall [K] ) DANN ({Schieber->0. 19,Standard))

owe “WA3® WAZ*[K] Ueberfall WENM (WA3 || Ueberfal sinkend[K] ) DANN ((Schieber-=0, 15, 5tandard))
[W_B_Tendenz _we* RueckstauBeginn WENM ( UnterwRueckstAufTK] ) DANN ((Rueckstauvariable[V]->1,Ideal))

Einstau->Regenwetter[K] RueckstauEnde WENN ( UnterwRueckstAb[K] ) DANN ((Rueckstauvariable[V] -0, Ideal)

Regenwetter->Einstaulk]

Rusckstau

tend_WA_fa

tend_WA_st

tend W8 _fa

tend_WB_st

Trackenwetter->Einstaulk]

Usberfall sinkend[K]

Ueberfall->Regenwetter []

UnterwRueckstab[k]

UnterwRueckstAuf[K]

WAL

AT WA2[K]

i

WA2_WA3(K]

A3

W8

Meu | Loschen | Neu | Loschen Nach Oben | Nach Unten

Hydraulivariante | gestevert

Andern

Abbrechen
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